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Учебное пособие “Нелинейные модели динамических систем” издается по тематическому плану Казахского национального университета им. аль-Фараби на 2009 г.
Работа  посвящена моделированию  нелинейных динамических процессов в системах с одной и бесконечным числом степеней свободы. В качестве примеров взяты  абсолютно жесткие и упругие динамические системы, а также трудноформализуемые объекты из области финансовых, экономических  и др. отношений. Рассмотрены основные принципы построения нелинейных математических моделей и методы их анализа. 

Учебное пособие предназначено для студентов и магистрантов естественных факультетов. Может быть полезным  аспирантам, инженерам и научным сотрудникам, занимающимся  проблемами математического моделирования нелинейных задач естествознания  и техники.
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