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Çàäà÷è îïðåäåëåíèÿ ïàðàìåòðîâ ìàòåìàòè÷åñêîé ìîäåëè àêóñòèêè âîçíèêàþò â ãåîôè-
çèêå, ìåäèöèíå è äðóãèõ îáëàñòÿõ ïðèëîæåíèÿ ìàòåìàòèêè. Ê îñíîâíûì ïàðàìåòðàì ìî-
äåëåé àêóñòèêè îòíîñÿòñÿ ñêîðîñòü çâóêà è ïëîòíîñòü ñðåäû. Äëÿ íàõîæäåíèÿ èëè óòî÷-
íåíèÿ óêàçàííûõ ïàðàìåòðîâ ìîäåëåé èñïîëüçóþò äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ îá àêó-
ñòè÷åñêèõ ïðîöåññàõ [1-2].
Àëãîðèòì ðåøåíèÿ îáðàòíîé çàäà÷è
(1) Âûáèðàåì íà÷àëüíîå ïðèáëèæåíèå q0.
(2) Ðåøàåì ïðÿìóþ çàäà÷ó

uxx + uyy − ω2
j qn(y, z)u = 0, (y, z) ∈ Ω,

uy(−b, z) = 0, uy(b, z) = 0, z ∈ [0, L],

uz(y, 0) = g(y, ωj), uz(y, L) = 0, j = 1, N, y ∈ [−b, b].

(3) Âû÷èñëÿåì ôóíêöèîíàë J(q) =
N∑
j=1

b∫
−b

[
u(y, 0, ωj; qn)− f(y, ωj)

]2
dy;

(4) Åñëè çíà÷åíèå ôóíêöèîíàëà î÷åíü ìàëî, òî îñòàíàâëèâàåì èòåðàöèè.
(5) Íàõîäèì ðåøåíèå ñîïðÿæåííîé çàäà÷è

ψxx + ψyy − ω2
j qn(y, z)ψ = 0, (y, z) ∈ Ω,

ψy(−b, z) = 0, ψy(b, z) = 0, z ∈ [0, L],

ψz(y, 0) = −2(u(y, 0, ωj; qn)− f(y, ωj)), ψz(y, L) = 0, j = 1, N, y ∈ [−b, b].

(6) Íàõîäèì ãðàäèåíò ôóíêöèîíàëà ïî ôîðìóëå J ′qn =
N∑
j=1

ωjujψj;

(7) Ðàñ÷èòûâàåì ïðèáëèæåíèå qn+1 = qn − αJ ′qn.
(8) ïåðåõîäèì ê øàãó 2;
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