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это множество замкнутое подпространство в 
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б) Если 
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Отсюда следует, что формулой (2) задается оператор обратный к 
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Единственность решения уравнения 
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 тривиально. Теорема доказана.

Обычно трудно определить 
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 Поэтому следующий результат более эффективен, чем результат теоремы 2.1.

Теорема 2. Пусть 
[image: image47.wmf]-

F

L

некоторое корректное сужение оператора 
[image: image48.wmf].

L

 Тогда справедливы а) и б):

а) Пусть 
[image: image49.wmf](

)

.

:

L

D

H

K

®

 Тогда оператор 


[image: image50.wmf](

)

Kf

L

L

E

f

L

f

L

K

1

1

1

-

F

-

F

-

-

+

=

 




 (3)
Есть оператор, обратный к некоторому корректному сужению 
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б) Обратно, если 
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Доказательство. Докажем б). Утверждение б) теоремы 2 сразу вытекает  из утверждения а) теоремы 1.

Докажем а). Пусть 
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 Определим сужение 
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Имеем 
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Единственность 
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 тривиально из теоремы 2. теорема доказана.
Замечание 1. Пусть 
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– линейный минимальный оператор. Тогда 
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 будет максимальным линейным оператором (В случае, когда они рассматриваются в гильбертовом пространстве 
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есть линейное корректное сужение 
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[image: image80.wmf],

*

0

L

 переходя к сопряженным получаем корректное расширение 
[image: image81.wmf]0

L

.

Таким образом умея описать линейные корректные сужения получаем возможность описывать корректные расширения линейного минимального оператора.
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